GENERATRICE
DE COURANT CONTINU
PUISSANCE MECANIQUE
W Jﬁe ENERGIE ELECTRIQUE E=N.n.f
p=— W="pP.t [[12]] we = ws
wat seconde joule watt  seconde N = nombre de brins actifs
|_wattheure walt heure | —
RENDEMENT Chaleur dégagée dans U=E-rl-e
Wu Pu un conducteur € = réaction magnétique
O Wa - P, W=m . C . 6 dinduit P,
a=absorbée  u= utile iolle kg JKgC °C rendement : h =
QUANTITE DELECTRICITE Induction électromagnétique Pu = puissance utile
Q — | t -7 N Pa = puissance totale absorbée)
Coulomb Ampére  Seconde B:L{)' ur'47T' 1. | Groupement de générateurs
Ampére-heure Ampere  Heure 3 pem 9 .
tesa | en At métre ou de récepteurs identiques
RESISTANCE | Flux d'induction électromagnéti i i 6
agnétique it e, r e i pour un dément
ELECTRIQUE R=r— f =B . s soit n le nombre déément et
" S weber teda. m2 EIenonbredesérisparallél&e
m m = ou =
K3 nim Cdmimes FORCE ELECTROMAGNETIQUE f= DT gy = DT
Variation avec latempérature F — B | | ": M m
R=R,(1+2a0)
a o °oc newton tesla ampére metre MOTEURS A
COURANT CONTINU
LOI du FLUX COUPE DENS'TEdeC(I?URANT‘ . EE=N.n.f
(lo deLenF) J=—— arrpj volt tr/'s Wb
_ AN Wb J——— S mm puissance mécanique
voIT At s PmZZTY.n.T
E B I RESISTANCES en SERIE couple total
= AV — —
volt  teda m mis Rt_R1+R2+"" r;I-N kfwo Iampére
LOI DOHM CONDENSATEUR
- R 1.1 1 1 Q=C .U
volt ohm ampére R R1+ R2+ R: coulomb  farad volt
LOI DE JOULE 1 2
_ 2 GENERATEUR =5C. U
W=R.] U= Er | 2
I I h U joule  farad volt
joule ohm ampére seconde volt  volt ohm ampere
_ TRAVAIL ou ENERGIE
LOl dOHM généralisée P=U.I U W=E.|
ZE:ZE'+ZR| th Joule Newton métre
volt  volt ohm ampére PeU =E.| W'%A‘NCEUELECTRI@UE
AUTO-INDUCTION RECEPTEUR watt volt .an‘pére
ELECTROMAGNETIQUE _ '
Al A U=EFE +r.I CONDENSATEURS en SERIE
E=— volt  volt ohm ampére 1 1 1 1
LA s ik
volt henry P — U i | U C C7 C C
f =L .1 P=F | h = CONDENSATEURS en PARALLELE
Weber  henry ampére eu ) Ceq: C1+ C2+ GC...
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Résonance SERIE e PARALLELE

Lw=~—
" Cw

FORM U LAI RE Circuit Ret L en PARALLELE

Circuit Ret L en série
(‘bobineréelle)

Z
Z=\/R+L*W
A\ W H rdis

. R
COS] :Z
tan | Lw

I =R
snj = _Lw

Z r\,

CircuitR,L etCen série

z=\/R +(|_W. L

w W H rd/s F rdis

R
COS | _Z
snj = ( Cw)
o z
MOTEUR ASYNCHRONE

_f n=(-g).n
n=—
p n= vitesse champ
N\

n'= vitesse rotor
TRANSFORMATEUR
e=444.f .B.s

volt Hz T n?
e = fempour une spire

rapport de transformation

N- = spires
k — & — !2 au primaire
- - N, =gpires
Nl UI allsecondaird
P:
rendement: R =
L R

|:V(Sicosji)%+(8isinji)2

FREQUENCE 1
f = T .
ﬁ\/ Hz

VITESSE ANGULAIRE

2.p.f
rdis Hz

“\

VALEURS EFFICACES

| mex

Ieffz\/_j

E
Eeff:\/__
2
U — UrnaX

~ eff _\/__Z

COURANTSTRIPHASES

U= Ve\/3

Vs = tensionsimpleen 'Y

P=U.l,/3

S=U.1/3

Q=U.l./.
I+ I2+ 1=

s L= L=
cas du montage Y déséquilibré
courant dans le fil de Neutre

40P 3y

dansle montage TRIANGLE :
1=J\/3

JS = intengité dans une branche

r\! | = intensitéenligne

J"\’ ce sigle signifie : formule pour alternatif

PUISSANCE MECANIQUE
R.=2p.M.n
watt mN ts/s
reudsinent du roday :
h=1-g
pertes Joul e stator
/\/ PJ‘_ R

= résistance mesurée entre
2 bornes ( couplage effectué)

2/2

. _ Sljcosj,
cosj = |
AY
ALTERNATEUR
E=K.p.n.N.f
volt tr/s whb

K = coefficient de Kapp
p= nombre de paires de pbles
N = nb de conducteurs actifs

f=p.n
Hz tr/s {\J
PUISSANCE ACTIVE
P=U.I.cosj
W vV A NS

PUISSANCE APPARENTE

S=U.I
N, VA VoA

PUISSANCE REACTIVE

Q= U .9Nj
VAR

: p .. Q
cosj =g sinj =g
tanj =Q Q=Ptanj

P

=\ PP+G N,

Circuit purement Résistif

_U Z=R
| = R
Y j =0
Circuit purement Inductif
| = i ZL: L.w
|ﬁv Lw W H rdis
Circuit purement Capacitif
= , 1
1 c Cw
(-b Cw W F rd/s

relévement du facteur de puissance ( cir. inductif)

Q. =P.(tanj -tanj’)

var

watt
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